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Laurea Magistrale in Ingegneria dell’Automazione, Università di Padova, 2016, con voto 
110/110 e laude
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Dottorato di ricerca in Ingegneria Biomedica, Elettrica e dei Sistemi, Università di Bologna, 
2021

CONTRATTI DI RICERCA, ASSEGNI DI RICERCA O EQUIVALENTI 
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 Assegno di Ricerca, Università di Bologna, 01/03/2018-01/03/2019 
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 S.I.D.R.A. PhD Summer School 2018, Università di Bologna. Corsi: “adaptive control: 
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networks”.
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“generative adversarial networks”, “hyper-parameter optimization”.
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Linear Object in Cluttered Backgrounds. IEEE Access. 2021 Oct 5;9:138296-306. DOI: 
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